ÖÖÓÖ× Ö ÒÓØ Û Ø e rr Ò Û Ú e rr (x, y, z, x p , y p , z p , x n , y n , z n ) = [M (x, y, z) − P (x p , y p , z p ).n f (x n , y n , z n )] , Û Ö M = {x, y, z} t , P {x p , y p , z p } t , n f = {x n , y n , z n } t .´ µ À Ö Ø ×ÙÔ Ö×Ö ÔØ Ø Ò Ø × Ø ÓÔ Ö Ø ÓÒ Ó ØÖ Ò×¹ ÔÓ× Ø ÓÒº ÜÔÖ ×× Ò Ø E rr ÙÒØ ÓÒ Ù× Ò e rr Ò ÒØÖÓ Ù¹ Ò Ø ×ÔÐ Ñ ÒØ× ÓÑÔÓÒ ÒØ× (u xi , u yi , u zi ) Ó Ø ØÓÓÐ ÐÓ ÔÔÐ Ø ÓÒ ÔÓ ÒØ× ÒØÓ Ø Ø Ö ×Ô Ö ¹ Ø ÓÒ×¸ Ø ÓÑ × E rr (x, y, z, x p , y p , z p , x n , y n , z n ) = N i=0 e rr (u xi , u yi , u zi , x p , y p , z p , x n , y n , z n ),
AEÓÛ¸Ø Ú ØÓÖ V × ÐÙÐ Ø Ý Ñ Ò Ñ Þ Ø ÓÒ V = min(E rr , x p , y p , z p , x n , y n , z n ), 
